
Technische Änderungen vorbehalten 10/2007 - Daten Motore H0_v02d_bmp.doc 

 

  

 
 
         

 

Merkmale:   
Polwicklung/höchste Leistungsdichte      
Nd-Fe-B Magnete       
Resolver (Sinuskommutierung)         
Kabelschwanz 

 

Kenndaten 
  H0-0003 H0-0006 H0-0009 

ZK-Spannung Udc V 24 24 24 
Nennmoment  MN Nm 0,03 0,06 0,09 
Nennstrom IN A 2,4 2,4 3,2 
Stillstandsmoment M0 Nm 0,03 0,06 0,09 
Stillstandsstrom I0 A 2,3 2,3 3,0 
Max. Impulsmoment  Mmax Nm 0,07 0,12 0,17 
Max. Motorstrom Imax A 5,1 4,6 5,6 
Nenndrehzahl* nN min-1 4500 3000 3000 
Mech. Grenzdrehzahl nmax min-1 12000 

Drehmomentkonstante 
Spannungskonstante 
WiderstandPh-Ph 

InduktivitätPh-Ph 
El. Zeitkonstante 
Therm. Zeitkonstante 

KT 
KE 
RPh 
LPh 
Tel 
Tth 

Nm/A 
V/100
0 
Ω 
mH 
ms 
min 

0,013 
0,8 
2,6 
0,2 
0,08 

8 

0,027 
1,6 
2,6 
0,4 
0,15 
10 

0,030 
1,8 
2,4 
0,3 
0,13 
12 

Trägheitsmoment J kgcm2 0,20 0,38 0,56 
Gewicht m kg 0,11 0,14 0,16 
Länge K mm 42 52 62 

 * Andere Wicklungen / Nenndrehzahlen möglich; Toleranz +/-10% 

Schutzart  IP40 
Elektrische Anschlüsse Kabelschwanz 
Thermischer Motorschutz keinen 
Nenndaten nach EN 60034-1, TA = 40°C, Tüber = 110 K, Flanschtemperatur ≤ 65°C 
Servoverstärker Statorwicklungen für Zwischenkreisspannung Ucc = 24 VDC, andere Spannungen optional 
Flansch/Welle  nach DIN 42955 N, optional R 
 

 Bürstenlose Servomotoren

     H0-xxxx Serie 
         Udc = 24 VDC 


